Corrigé du TD N°06

ASSERVISSEMENT D'UN SYSTÈME
DU 1°ORDRE

I-
DISPOSITIF DE FREINAGE
Une première simplification donne le schéma ci-dessous :
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La transmittance 
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II-
ASSERVISSEMENT D'UN SYSTÈME DU 1°ORDRE

1-
Transmittance du système en boucle fermée
(
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2-
Détermination de s(t) et de u(t)
(
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3-
Saturation du signal de commande
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Caractéristique de transfert statique u (() 

(
A t = 0+, on a u = K.E < 5V donc 
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